@ 9 OZEL 2025 — 2026 EGiTiM OGRETiM YILI I. DONEM

SULTAN FATIH BEYLIKDUZU SULTAN FATiH KOLEJi ATOLYE DETAYLARI
- EGITIM KURUMLARI

ATOLYE ADI: VinciBot ILE ROBOTIK KODLAMA
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VinciBot, cocuklarin ve gencglerin robotik kodlama diinyasina adim
atmasini saglayan gelismis bir egitim robotudur. STEM

egitimine uyumlu olan bu robot, 6grencilerin algoritma

mantigini kavramasina, elektronik ve mekanik

sistemleri kesfetmesine olanak tanir.

Matatastudio uygulamasi ile Blok Tabanli Kodlama yaparak soyut
becerilerini somut araglar (VinciBot) tizerinde sergiler.

VinciBot ile Yapilabilecek Projeler
Engelden kagan robot

Cizgi izleyen robot

Sumo Guresi

Nesne Bulan Robot

Uzaktan kontrolll akilli arag

Isik ve ses kontrollii projeler

loT (Nesnelerin interneti) uygulamalari
ve daha fazla proje...

ATOLYE TANITIM YAZISI:

ATOLYE GEREKSINIMLERI Matatalab VinciBot Kodlama Seti
(Veli tarafindan temin edilecektir.) Link: https://www.robotistan.com/matatalab-vincibot-kodlama-seti

EGIiTiM (MUFREDAT) PLANI

HAFTA ETKINLIK / PROJE ADI ACIKLAMA

VinciBot Robotunun pargalarini ve

1. HAFTA VinciBot Robotunu taniyorum. .
sensorlerini tanir.

Robotun mesafe sensérini
kullanarak belirli bir alani tarayan
ve tespit ettigi engele gbre uyari
veren proje gelistirir.

2. HAFTA Radar Projesi



https://www.robotistan.com/matatalab-vincibot-kodlama-seti
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3. HAFTA

Dijital Metre Yapimi

Robotun mesafe sensorini
kullanarak belirli bir mesafeyi Olger.

4. HAFTA

Engelden Kagan Robot

Robotun mesafe sensorini
kullanarak belirli bir alan icerisinde
onine cikan engellerden kacgan
savunma temelli proje gelistirir.

5. HAFTA

Nesne Bulan Robot

Robotun mesafe sensorinii
kullanarak belirli bir alan
icerisindeki hedefi arayan ve
buldugunda uyari veren arama
projesi gelistirir.

6. HAFTA

Cizgi izleyen Robot

Robotun cizgi takip sensori ile
belirli bir hat boyunca gizgi izleyen
robot projesi gelistirir.

7. HAFTA

Engelli Cizgi izleyen Robot

Robotun cizgi takip sensoéri ve
mesafe sensoru ile belirli bir hatta
¢izgi takip ederken hat lzerindeki
engeli fark ettiginde uyari vererek
farkli bir hat ile yoluna devam eden
takip projesi gelistirir.

8. HAFTA

Renkli Cizgi izleyen Robot

Robotun cizgi takip ve renk algilama
sensori ile belirli bir hat Gzerindeki
¢izgi renklerine gére kompleks
gorevleri yerine getiren takip
projesi gelistirir.

9. HAFTA

Isig1 Takip Eden Robot

Robotun isik algilama sensorini
kullanarak ortamin isik seviyesine
gore hareketlenen isik takip projesi
gelistirir.

10. HAFTA

Ses ile Komut Alan Robot

Robotun ses algilama sensoriine
bagl olarak hedef gorevleri yerine
getiren proje gelistirir.

11. HAFTA

Otonom ve Kumandali Siiriis

Robotun Kizil Otesi Kumanda ile
kodlanabilir olarak ayarlar ve
otonom olarak kodlar.

12. HAFTA

Sumo Giiresi

Belirli bir alan icerisinde birden
fazla mBot ile savunma ve atak
temelli kodlama islemi ile diger
robotlari saf disi birakici taktiksel
kodlama becerisi gelistirir.




