OZEL 2026 — 2027 EGIiTiM OGRETIM YILI I. DONEM

S.U.LTAN FATIH BEYLIKDUZU SULTAN FATIH KOLEJi ATOLYE DETAYLARI
W EGITIM KURUMLARI

ATOLYE ADI: VEX GO ILE ROBOTIiK KODLAMA

vExGo

COMPETITION

EGITMEN ADI: YILMAZ TETIK

KADEME(ILKOKUL-ORTAOKUL-LISE): ORTAOKUL (5. SINIF)

Kuliip Genel Amaci

Ogrencilerin VEX GO robotik setini kullanarak temel robotik ve

kodlama becerileri kazanmasi, kendi robotlarini tasarlayip

programlamasi ve gergek hayat problemlerine yonelik robotik

¢6ziimler gelistirmesi.

Kazanimlar

Kuliip sonunda 6grenciler:
¢ VEX GO parcalarini ve temel mekanik sistemleri tanir.
¢ Robot montaji ve mekanik tasarim yapabilir.

ATOLYE TANITIM YAZISI: ¢ Motor, sensor ve elektronik bilesenleri kullanabilir.

e Algoritma ve akis mantigini kavrar.

e VEXcode GO ile blok tabanli programlama yapabilir.

e Robotun hareketlerini programlayabilir.

e Sensorlerden gelen verileri kullanabilir.

e Dongii, kosul ve degiskenleri kullanabilir.

e Hata ayiklama (debugging) yapabilir.

e Verilen bir probleme robotik ¢oziim gelistirebilir.

e Takim galismasi ve proje sunumu yapabilir.




OZEL 2026 — 2027 EGIiTiM OGRETIM YILI I. DONEM

S_U,LTAN FATIH BEYLIKDUZU SULTAN FATIH KOLEJi ATOLYE DETAYLARI
W EGITIM KURUMLARI

ATOLYE GEREKSINiMLERI
(Veli tarafindan temin edilecektir.)

EGITiM (MUFREDAT) PLANI

Hafta Konu Uygulama / Etkinlik
VEX GO setini tanima, parcalari
1 l®| Robotikle Tanisiyorum . N parg
inceleme, glivenli kullanim
2 Mekanik Sistemler Sasi ve basit robot olugturma
3 Robotumu Hareket Ettiriyorum Motorlar, ileri—geri hareket, dontsler
4 =1 jlk Kodum VEXcode GO ile temel blok kodlama
5 2) Dongiiler ve Tekrarlama repeat mantigl, kare ¢izme goérevi
If/else mantigl ve sensorlerle karar
6 Kosullar / 8
verme
. Eye / bumper / diger sensorlerle robot
7 s6 Sensorler ..
kontroll
Robotun verilen gorevleri insan
8 *= Otonom Robot .. .
mudahalesi olmadan yapmasi
. Farkh mekanizmalar: kol, pence
9 _* Robot Tasarimi z » PENEE,
tastyici
10 Problem C6zme Robotik gorev/mini yarisma
Takimlar kendi robotik projelerini
11 %’ Proje Gelistirme o prol
gelistirir
. . Proje sunumu, gorev parkuru ve
12 ~ Robotik Senlik degerlendirme

Not: Bu kuliip 10 6grenci ile sinirlandirilmistir.




