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ATOLYE ADI:

Kodlanabilir Drone Egitimi

ATOLYE LOGOSU YA DA GORSELI
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EGITMEN ADI: YILMAZ TETIK
KADEME(iILKOKUL-ORTAOKUL-LISE): iLKOKUL

ATOLYE TANITIM YAZISI:

CoDrone EDU Drone Kodlama ve Pilotaj Egitimi, 6grencilerin
drone teknolojisini yalnizca kullanmayi degil, ayni zamanda ugus
mantigini, algoritmik diisiinmeyi, programlamayi, sensoérleri ve
otonom sistemleri uygulamali olarak 6grenmelerini amaclayan
12 haftalik bir egitim programidir.

Egitimde ilk asamada 6grencilerin drone kullanimina alismalari
ve temel pilotaj becerilerini gelistirmeleri hedeflenir. Ogrenciler
kalkis, inis, yikselme, alcalma, ileri-geri hareket, sag-sol hareket
ve donis gibi temel ucus hareketlerini 6grenir.

Pilotaj becerileri kazanildiktan sonra 6grenciler Blockly blok
tabanli programlama ile drone'u kodlamaya baslar. Bu asamada
ogrenciler hazir komutlari kullanmanin yani sira siralama,
dongiiler, kosullar, degiskenler ve algoritma olusturma
becerilerini gelistirir. Robolink de Blockly'yi baslangi¢
seviyesindeki drone pilotlari ve programcilar icin uygun bir
baslangic olarak konumlandiriyor.

ilerleyen haftalarda égrenciler drone'un sensérlerinden veri
okuyarak gevresini algilayan programlar gelistirir. On ve alt
mesafe sensorleri, renk sensorleri, jiroskop, ivmedlcer ve konum
verileri kullanilarak engel algilama, hassas hareket, otomatik
gorevler ve otonom ugus calismalari yapilir.

Son bolimde ise 6grenciler 6grendikleri bilgileri kullanarak kendi
drone kodlama projelerini tasarlar ve sinif icerisinde sunarlar.
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ATOLYE GEREKSINiMLERI
(Veli tarafindan temin edilecektir.)

EGITiM (MUFREDAT) PLANI

Hafta Konu Uygulama / Gorev
1 &~ Drone'a Giris ve Guvenli Ugus Tanima, glivenlik, kumanda, kalkis-inis
2 # Temel Pilotaj ileri-geri, sag-sol, yiikselme-algalma
3 & ileri Pilotaj ve Parkur Kare, slalom, inis alani, hedef ugus
4 ™7 Blockly'ye Giris ilk drone kodlari
5 ) Algoritmalar ve Dongiler Tekrarlanan ugus gorevleri
6 Kosullar ve Degiskenler Akilli karar veren drone
7 “. Mesafe Sensorleri Engel algilama
8 Renk Sensorleri ve LED Renge gore gorev
9 Hareket ve Konum Hassas koordinat uguslari
10 ¢V Python'a Giris Blockly = Python gecisi
11 '@ Otonom Drone Projesi Sensor + kod + ucus
12 =~ Final Projesi ve Drone Yarismasi Proje sunumu + gorev parkuru

Not: Bu kullip 4 6grenci ile sinirlandiriimistir.




